
TitanTCS リリースノート (Version 3.1.2 / 2020-01-31) 

 

Version 3.1.2 / 2020-01-31 

  - Safe Power off 機能を追加 

TCS が Sync た場合、あるいは訓練された PEC 情報がある場合には、パーキン

グをしなければなら電源が切れます。 

- RA Info。 ＆DEC Info。機能追加 

Motor の設定、減速比、電流などの重要な情報を、[Help]メニューで確認するこ

とができます。 

 

Version 3.1.0 / 2020-01-06 

  - 3.0.6〜3.1.0 のバージョンで Bluetooth 接続ができないバグを修正。 

  - Object リスト検索したときに最大数を 60 個から 30 個に減らす。 

 

Version 3.1.0 / 2020-01-06 

  - ファームウェアの更新後、 

     設定が経緯台(Alt-Az)モードに変更されることを防止します。（試験中） 

  - バグ修正: Object / SH2 座標バグ修正 

  - 追加されたカタログ: LDN, LBN, RCW, GUM, Barnad 

  - ASCOM：Serial 通信の自動再接続機能追加された（試験中） 

 

Version 3.0.5 / 2019-09-18 

   - SleepTimer、Idle Timer 

     Timeout 時に発生する Beep 音のレベルを Normal に変更 

   - [Timeout Action]が追加されました。 

     [Stop Tracking], [Park there], [Park ASCOM] 

    Timeout 時 Tracking を停止するか？現在の位置からパーキングか？ 

    ASCOM で保存した場所にパーキングするかを選択可能。 

   - [Slient]モードを追加 

   - シャッター、フォーカスメロディ変更 

 

   - Timelapse 

    Goto、Sync コマンド受信時 Timelapse 機能を自動的に停止させる。 

    Timelapse メニューにある「Minutes」を「Duration」に用語変更する。 

    Timelapse / Interval 操作時 Tracking 停止していないバグを修正 

 

   - U/I 変更 

    暗視野適応を維持するための Night Vision モードを追加 

    スターのリストを検索するときに番号の入力をより直感的に修正 

  （先頭に「0」があれば、無視して検索するようにする） 

 

Version 3.0.4 / 3.0.4.A 

 1. ASCOM 

      - TCS に保存されたガイドの速度を読み取ることができます。 



     （読み取り専用） 

 

 2. INDI ドライバのサポートのための機能が追加されました。 

 

Version 3.0.4.B 

1. ASCOM 

      - Slew、Goto コマンドの後に任意の遅延時間を追加する 

       MaximDL などのアプリケーションとの TCS 通信/応答遅れを補償する 

 

Version 3.0.3（2019-08-23） 

 1.モーターの電圧昇圧関連のバグを修正 

      - 今回のベータリリース版 3.0.0〜3.0.2 で発生したエラーです。 

       高速駆動時の駆動電圧を自動的に調整する機能が動作しないエラーが検出

されて修正しました。 

       3.0.2 までのベータ版をインストールしたユーザーは、アップデートが必要です

。 

       発生する可能性のある症状としては、高速駆動時脱条可能性があります。 

 

Version 3.0.3（2019-08-27） 

 1. ASCOM 

     フランス語版で Control Window ない開か症状解決 

     （ハングルと英語では問題なし） 

 

2. ASCOM を使用して、パルスガイドする場合には、MaximDL に校正されていない

症状を修正 

 

Version 3.0.2（2019-08-20） 

 1. ASCOM 

      - パルスガイドバグ修正 

       ASCOM TitanTCS Driver でガイドする場合にのみ該当する 

 

Version 3.0.1（2019-08-08） 

 1.経緯台モードを追加 

 2. Object> Manual メニューを追加 

      - 東/西/南の地平線に Goto＆Sync 可能 

 

 3.安全装置の用語の変更と機能追加 

      - [RA AutoStop] => [Meridian Stop] 用語の変更 

      - [RALimit] => [Meridian Limit]用語の変更 

      - Safety Zone 新設（Goto 時の安全区域を超えないようにする） 

       Alt Lower Limit 

       Alt Upper Limit 

 

 4. Timer 機能の変更 



      - [SleepTimer] => [Idle Timer]に用語の変更 

      - Sleep Timer 新設 

 

 5. ASCOM 

      - 現在の位置に Sync 機能を追加 

      - Sleep Timer 指定可能 

      - Pier Side API サポート 

 


